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 В файле TrctElMg представлены траектории движения одной частицы 

относительно другой, если сила их взаимодействия описывается выражением 
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 – радиус-вектор от одной частицы к другой; 
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 – вектор скорости одной частицы относительно другой; 

c1 – скорость света. 

В случае электромагнитного взаимодействия частиц с зарядами q1 и q2 

коэффициент 

k = q1·q2/ε,                                                                (2) 

ε – диэлектрическая проницаемость среды, в которой находятся частицы. 

 Более детально о взаимодействии частиц, уравнениях их движения и об 

определении траекторий дано в работах [1] - [6]. 

 Данные траектории представлены в двух видах: в полярных (Rr, Fi) и декартовых 

координатах (X, Y). Начало координат в центре одной из частиц, ось X проходит через 

перицентрий траектории. Угол Fi отсчитывается от оси X. Кроме того, приведены 

радиальная скорость Vor, разность углов dFi между соседними моментами времени и 

время T движения частицы по траектории, которое отсчитывается от точки перицентрия. 

Все величины безразмерные. 

 Одни и те же величины обозначены по-разному в файле TrctElMg и в печатных 

работах [1] - [6]. Поэтому ниже приведены основные обозначения и некоторые их 

объяснения. Безразмерная траектория определяется параметром траектории 
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гравитационного взаимодействия; 

Rp – радиус перицентрия траектории; 

vp – скорость в перицентрии. 

Взаимодействие тел определяется параметром взаимодействия 
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Al1 = α1, Bt = βp; Btc = βpc = (1 - α1
2
)
0.5

; 

Al10 = α1
0
; Bto = βt0; Btc0 = βpc0 = (1 – (α1

0
)
2
)
0.5

; Br0 = βr0; 

Al = α  = 2α1βp
2
;  ficl = ϕcl;  Tcl = clt ;  Racl = aclR . 

 Здесь величины с индексом “0” отнесены к точке  траектории с радиусу R0. 

Индексом «cl» обозначены параметры классической траектории: 
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для гиперболической и параболической (α1 >= -0.5) ϕcl и clt  - угол и относительное 

время при конечных значениях Rr; 

для эллиптических орбит (α1 < -0.5) ϕcl , clt  и aclR  - угол, время и относительный 

радиус в апоцентре. 

Rr = R/Rp ; Vor = rυ  = vr/vp ; Vor0 = 
0rυ  = υr/υt0; Fi = ϕ; 

X = x/Rp;  Y = y/Rp ;  dFi = ∆ϕ ;  T = t  = t υp /Rp. 

Относительное время определяется с помощью интеграла 

∫=
R

r

Rd
t

1
υ

. 

У траекторий с Bt = Btc нижний предел интегрирования равен 1.001. 

 В файле TrctElMg траектории разбиты по разделам и подразделам. Вначале, перед 

данными траектории, приведены характеристики взаимодействия и некоторые итоговые 

сведения о траектории. 
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